12C

Die in diesem Kapitel beschriebenen 12C-Sensoren werden Uber ein geeignetes Flachbandkabel mit dem TXT
4.0 Controller verbunden.

Der Starte jedes mal-Block

Der Starte jedes mal-Block bietet die Moglichkeit ein Programm ablaufen zulassen, wenn eine Bedingung erfullt
ist. Er funktioniert also ahnlich wie eine Fallunterscheidung wird aber nicht nur einmal durchlaufen, sondern jedes
mal, wenn die Bedingung erflillt ist, wahrend des gesamten Ablauf des Programms. Der Starte jedes mal-Block:

Starte jedes mal ist Umweltsensor ' Temperatur = ﬂ

Ist eine Abktirzung fur folgendes Konstrukt:

dauerhaft wiederholen

mache + falls

mache

Man kann in den Starte jedes mal-Block der Kategorie 12C alle Bedingungen aus eben dieser Kategorie
einsetzten.

Hinweis: Der Programmabschnitt innerhalb des Starte jedes mal-Block sollte kurz gehalten werden und
keine blockierenden Aufrufe oder Endlosschleifen enthalten, so dass dieser Teil des Programms schnell
abgearbeitet werden kann.

Kombisensor

Der Kombisensor vereint die drei Funktion Beschleunigungssensor, Gyroskop und Kompasssensor in einem
Bauteil.

Beschleunigungssensor
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Abrufen

Mit hole Kombisensor Beschleunigung in [] erhalt man die Beschleunigung in einer Raumrichtungen. Die
gewlnschte Raumrichtung kann Uber das Dropdown-Menu (kleines Dreieck) gewahlt werden. Die
Beschleunigung wird in g angegeben.

Abfragen

Um abzufragen, ob man eine bestimmte Beschleunigung misst, wird der Block ist Kombisensor
Beschleunigung in [] [] ... genutzt. Uber die Dropdown-Menis (kleines Dreieck) kann ausgewéhlit wie die
Beschleunigung mit dem eingegebenen Wert verglichen werden soll (<, ?, =, ?, ?, >) und welche Raumrichtung
abgefragt werden soll. Der Vergleichswert wird in das Zahlenfeld am Ende des Blocks eingegeben. Dieser Block
kann als Bedingung genutzt werden. Im Beispiel wird der Motor gestoppt, wenn die Beschleunigung in x-Richtung
groRer als 10 ist.

®J falls ist Hnmbiﬁensurn Beschleunigung in BEl{(1HT-82 E:'m
mache stoppe Mutnrﬂ

Gyroskop

Abrufen

Mit hole Kombisensor Rotation in [] erhalt man die Rotation in einer Raumrichtungen. Die gewtinschte
Raumrichtung kann tber das Dropdown-MenU (kleines Dreieck) gewahlt werden. Die Rotation wird in °/s
angegeben.

Abfragen

Um abzufragen, ob man eine bestimmte Winkelgeschwindigkeit misst, wird der Block ist Kombisensor Rotation
in [][] ... genutzt. Uber die Dropdown-Meniis (kleines Dreieck) kann ausgewahlt wie die Rotation mit dem
eingegebenen Wert verglichen werden soll (<, ?, =, ?, ?, >) und welche Raumrichtung abgefragt werden soll. Der
Vergleichswert wird in das Zahlenfeld am Ende des Blocks eingegeben. Dieser Block kann als Bedingung
genutzt werden. Im Beispiel wird der Motor gestoppt, wenn die Rotation in x-Richtung gréRer als 10 ist.

®) falls ist Kombisensor = SLIENGLELY x-Richtung ~ = -
mache © stoppe Motor [Ed)

Kompasssensor

Abrufen

Mit hole Kombisensor Magnetfluss in [] erhalt man den magnetischen Fluss in einer Raumrichtungen. Die
gewiinschte Raumrichtung kann Uber das Dropdown-Menii (kleines Dreieck) gewahlt werden. Der magnetische
Fluss wird in ?T angegeben.

Abfragen
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Um abzufragen, ob man einen bestimmten magnetischen Fluss misst, wird der Block ist Kombisensor
Magnetfluss in [] [] ... genutzt. Uber die Dropdown-Meniis (kleines Dreieck) kann ausgewahlt wie der
magnetische Fluss mit dem eingegebenen Wert verglichen werden soll (<, ?, =, ?, ?, >) und welche
Raumrichtung abgefragt werden soll. Der Vergleichswert wird in das Zahlenfeld am Ende des Blocks
eingegeben. Dieser Block kann als Bedingung genutzt werden. Im Beispiel wird der Motor gestoppt, wenn der
magnetische Fluss in x-Richtung groR3er als 10 ist.

@) falls ist Kombisensor = Magnetfluss in = ¢ m
mache stoppe Matur!

Umweltsensor

Der Umweltsensor vereint die vier Funktionen Luftqualitdtssensor, Luftfeuchtigkeitssensor, Barometer und
Thermometer in einem Bauteil.

Luftqualitatssensor

Abrufen

Mit dem Block hole Umweltsensor Luftqualitat als [] kann man die Luftqualitat messen. Uber das Dropdown-
MenU (kleines Dreieck) kann gewahlt werden, ob die Luftqualitat als Zahlenwert (von 0 bis 500) oder als Text
zurlickgegeben werden soll.

Abfragen

Um abzufragen, ob man eine bestimmte Luftqualitat misst, wird der Block ist Umweltsensor Luftqualitat [] ...
genutzt. Uber das Dropdown-Menii (kleines Dreieck) kann ausgewahlt wie die Luftqualitat mit dem eingegebenen
Wert verglichen werden soll (<, ?, =, ?, ?, >). Der Vergleichswert wird in das Zahlenfeld am Ende des Blocks
eingegeben. Dieser Block kann als Bedingung genutzt werden. Im Beispiel wird der Motor gestoppt, wenn die
Luftqualitat groRer als 10 ist.

=) falls ist Umweltsensor = Luftqualitit H” m
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Barometer

Abrufen
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Mit dem Block hole Umweltsensor Luftdruck kann man den Luftdruck messen.

Abfragen

Um abzufragen, ob man einen bestimmten Luftdruck misst, wird der Block ist Umweltsensor Luftdruck [] ...
genutzt. Uber das Dropdown-Menii (kleines Dreieck) kann ausgewahlt wie der Luftdruck mit dem eingegebenen
Wert verglichen werden soll (<, ?, =, ?, ?, >). Der Vergleichswert wird in das Zahlenfeld am Ende des Blocks
eingegeben. Dieser Block kann als Bedingung genutzt werden. Im Beispiel wird der Motor gestoppt, wenn der
Luftdruck groéRer als 10 ist.

=) falls ist Umweltsensor = Luftdruck ﬂ -

mache * stoppe Motor [Ed)

Thermometer

Abrufen

Mit dem Block hole Umweltsensor Temperatur kann man die Temperatur messen.

Abfragen

Um abzufragen, ob man eine bestimmte Temperatur misst, wird der Block ist Umweltsensor Temperatur [] ...
genutzt. Uber das Dropdown-Menii (kleines Dreieck) kann ausgewéhlt wie die Temperatur mit dem
eingegebenen Wert verglichen werden soll (<, ?, =, ?, ?, >). Der Vergleichswert wird in das Zahlenfeld am Ende
des Blocks eingegeben. Dieser Block kann als Bedingung genutzt werden. Im Beispiel wird der Motor gestoppt,
wenn die Temperatur grof3er als 10 ist.

2 falls ist Umweltsensor = Temperatur = > m

mache © stoppe Motor [Ed)

Luftfeuchtigkeitssensor

Abrufen

Mit dem Block hole Umweltsensor Luftfeuchtigkeit kann man die Luftfeuchtigkeit messen.

Abfragen

Um abzufragen, ob man eine bestimmte Luftfeuchtigkeit misst, wird der Block ist Umweltsensor
Luftfeuchtigkeit [] ... genutzt. Uber das Dropdown-Menii (kleines Dreieck) kann ausgewahlit wie die
Luftfeuchtigkeit mit dem eingegebenen Wert verglichen werden soll (<, ?, =, ?, ?, >). Der Vergleichswert wird in
das Zahlenfeld am Ende des Blocks eingegeben. Dieser Block kann als Bedingung genutzt werden. Im Beispiel
wird der Motor gestoppt, wenn die Luftfeuchtigkeit gréRer als 10 ist.

) falls ist Umweltsensor = Luftfeuchtigkeit = -

mache © stoppe Motor [Ed)
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