Motor

O inicio de cada bloco de tempo

O bloco de tempo oferece a possibilidade de executar um programa se uma condi¢ao for satisfeita. Portanto,
ele funciona de maneira semelhante a uma distincao de caso, mas néo é executado apenas uma vez, e sim
sempre que a condicéo for atendida durante todo o curso do programa. O inicio de cada bloco de tempo:

Comegar cada vez que ' &0 motor FR#l em execucao

E uma abreviatura para a seguinte construgao:

repetir para sempre

faca + se

faca

Vocé pode configurar todas as condi¢cbes da categoria motor em iniciar cada bloco de tempo a este nivel.
Observacdao: A secdo do programa dentro do iniciar de cada bloco de tempo deve ser mantida curta e

néo conter chamadas de bloqueio ou loops sem fim para que esta parte do programa possa ser
processada rapidamente.

Motor

O simbolo nos blocos do motor representa todos os motores que néo séo codificadores ou servo motores.

Definir
Com o bloco definido a velocidade do motor para ] ..., vocé pode definir a velocidade de um motor para um

determinado valor (de 0 a 512). A direcao de rotacéo pode ser selecionada no menu suspenso (triangulo
pequeno).

Lembrar

Com o bloco obter velocidade do motor, a velocidade de um motor pode ser acessada e posteriormente
processada como um valor.

Consultar

Com os blocos motor em execucdo e a velocidade do motor esta ..., vocé pode usar a atividade ou a
velocidade de um motor como condicao.

Parar
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Com o bloco parar motor [], é possivel parar um motor. O bloco parar motor [] oferece as opc¢des de parar um
motor diretamente ou por inércia. A opcao desejada pode ser selecionada por meio do menu suspenso (triangulo
egueno):

L EIELEN LG d TXT M M1 -~ Ireclugéo de velocidade - |

v reducio de velocidade

travado

Servo motor

Definir
Com o bloco Definir posicao a ..., vocé pode definir a posicdo de um servo motor a um determinado valor (de O

a 512). 0 e 512 séo os valores para a deflexdo maxima a direita e a esquerda. Com o valor 256, o servo motor
esta, correspondentemente, no meio.

Lembrar

A posi¢do de um servo motor pode ser acessada com acessar posicao e posteriormente processada como um
valor.

Motor codificador

O motor codificador tem as mesmas funcées de um motor normal, mas também oferece a opcao de contar as
rotacdes e controlar varios motores de maneira sincrdnica. Uma revolugéo € dividida em ~64 etapas.

Definir

Com o bloco
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define o tamanho B8] do passo sentido (512 |

da velocidade do motor ® E[[}

vocé pode definir a velocidade de um motor para um determinado valor (de 0-512). A dire¢&o de rotacao pode
ser selecionada no menu suspenso (triangulo pequeno). Além disso, vocé pode inserir o nimero de etapas que
o motor deve percorrer. Neste exemplo, 0 motor gira 100 etapas, ou seja, uma revolucao e um terco. Como pode
ser visto no exemplo, este bloco possui um sinal de mais, com a ajuda do qual varios motores podem ser
controlados de maneira sincronica. E possivel sincronizar motores no mestre ou em uma extenséo; a
sincronizagao geral, por exemplo, entre os motores do mestre e uma extenséo, ndo € possivel.

Observacdo: Chamadas de sincronizacdo em rapida sucessao, como aquelas possibilitadas por um loop
(veja o exemplo), podem prejudicar a sincronicidade ou até mesmo causar sua perda completa.

Parar

Com o bloco parar motor ... € possivel para um motor. Caso queira parar varios motores ao mesmo tempo,
podera adicionar até trés motores usando o botéo de adicao a esquerda do bloco.

para o motor B0

sinc com motor R

sinc com motor IR

Consultar

O bloco atingiu a posicao é usado para usar a posi¢ao alcangcada como uma condi¢cdo. Aqui, posi¢ao significa a
posicédo final de um motor codificador apds o tamanho da etapa concluida.
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